TP 5GE Grille de rotation 5GE1 et 5GE2 2024-2025
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A01 | A1 A2 [M1|M2| K2 | K3| K4 | K1|M5| M6 | M3| M4| N1|N2| N3 | N6 N5 VHDL | EC3 |[EN teret.
A02 | M2| A1 |A2|M1]| K1 | K2| K3 | K4|M5| M6 | M3[M4| N6 | N1| N2 | N3 VHDL Il EC3 |[EN ferét.
A03  [M1| M2 |A1|A2| K4 | K1| K2 | K3| M3| M4 [ M5| M6| N3| N6 | N1 | N2 Etude d'une PWM (projet) | EC3 |EN Terét.
A04 | A2| M1 |[M2| A1 K3 | K4| K1 | K2| M3| M4 [ M5|M6| N2 N3| N6 | N1 Etude d'une PWM (projet) Il EC3 |EN ferét.
A05 | K2| K3 |K4|K1| M5|M6| M3 |M4|N1| N2 | N3|N6|N4|N5| 11 | I2 A1| A2 [M1|Mm2| |N1|Analyse Spectrale TPTR [EN 2éme ét. salle 1
A06 | K1| K2 | K3|K4| M5 |M6| M3 [M4] N6| N1 | N2[N3| 12 | N4| N5 | I1 M2| A1 | A2| M1 N2 |CEM | TPTR [EN 2éme ét. salle 1
A07 | K4| K1 |K2|K3| M3 |M4| M5 | M6| N3| N6 [ N1|N2| 11| 12 | N4 | N5 M1| M2 | A1| A2 N3 |CEMII TPTR |EN 2éme ét. salle 1
A08 | K3| K4 | K1|K2| M3 |M4| M5 [M6] N2| N3 | N6|[N1|N5| 11| 12 | N4 A2 | M1 | M2| A1 N4 | Cybersécurité d'une installation industrielle TPTR [EN 2éme ét. salle 2
A09 M5| M6 | M3| M4 N1 [N2| N3 |N6| N4l N5| 11| 12 K2| K3 | K4 | K1 NS5 |Systéme embarqué - Station météo connectée  |TPTR |EN 2éme ét. salle 2
A10 | Mm5| M6 | M3|M4] N6 |N1| N2 [N3| 12 | N4 | N5 11 K1| K2 | K3| K4 N6 [Reflectometrie TPTR [EN 2éme ét. salle 1
A11 M3| M4 | M5l M6l N3 [N6| N1 N2l 11| 12 | N4| N5 Ka| K1 | K2| K3 11 |Plat. calcul embarquée IF4 EN 2éme ét. salle 2
A12 | M3| M4 |M5[M6| N2 | N3| N6 [ N1|N5| 11 | 12 | N4 K3| K4 | K1| K2 12'| Telecom TPTR [EN 2éme ét. salle 2
K3 | K4| K1 | M5|M6| M3 | M4| N1| N2 | N3 | N6 A1|Commande Buck AU4 MAP-B.Pascal
K2 | K3| Ka| M5l M6] M3 | M4l N6 | N1 | N2 | N3 A2 [Commande Antenne AU4 MAP-B.Pascal
K1 | K2| K3|M3|M4| M5 |M6| N3 | N6 | N1| N2 M1 |Hélicoptére TPTR [MAP-B.Pascal
K4 | K1| K2| M3|M4| M5 | M6| N2| N3 | N6 | N1 M2 |Regul de Niveau TPTR [MAP-B.Pascal
M6 | M3| M4 | N1|N2| N3 [N6|N4| N5 | I1 | I2 M3 |API et Web Services 1 AU4 MAP-G.Ferrié
M6 | M3| M4 N6 | N1| N2 [ N3| 12 | N4 | N5| 11 M4 |API et Web Services 2 AU4  [MAP-G.Ferrié
M4 |M5|M6| N3|N6| N1 |N2| 11| 12 | N4| N5 M5 [Com. Syst. mécatronique 1 TPTR |MAP-G.Ferrié
M4 | M5| M6 N2 N3| N6 [ N1|N5| 11 | 12 | N4 M6 |Com. Syst. mécatronique 2 TPTR [MAP-G.Ferrié
N2 | N3|N6|N4|N5| I1 | I2 K1 [Corr. Facteur Puissance TPTR |ETEP
N1 |N2[N3| 12 |N4| N5| 1 K2 [Var. Vit. M. Asynchrone TPTR |ETEP
N6 | N1|N2| 11| 12 | N4 | N5 K3 [Var. Vit. M. Synchrone TPTR |ETEP
N3 |N6|N1|[N5| 11| 12 | N4 K4 |Var. Vit. MCC TPTR |ETEP
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BO1 A1 | A2 | M1 | M2 M6| M3 | M4 | K2 | K3 | K4| K1 | N1 N3 | N6 N5 | 1] 12 VHDL | EC3 [EN tereét
B02 M2 | A1]| A2 | M1 M6| M3 | M4 | K1 | K2 | K3| K4 | N6 N2 | N3 N4 | N5 | I1 VHDL I EC3 |EN ferét
B03 M1|M2] A1 | A2 M4| M5[ M6 | K4 | K1 | K2| K3 | N3 N1 | N2 12 | N4 | N5 Etude d'une PWM (projet) | EC3 [EN tereét
A2 [M1| M2 A1 M4| M5 [ M6 | K3 | K4 | K1| K2 | N2 N6 1] 12 | N4 Etude d'une PWM (projet) Il EC3  [EN ferét
K3| K4 | K1 | M5| M6 | M3| M4 | N4 11 A2 | M1 | M2 | N1 [N2| N3 | N6 N1 [Analyse Spectrale TPTR |EN 2éme ét sz
K2| K3 | K4 | M5 | M6 | M3| M4 | 12 N5 A1 | A2 | M1| N6 [ N1| N2 | N3 N2 |CEM | TPTR |EN 2éme ét sz
K1| K2 | K3 | M3 | M4 |M5]| M6 | I1 N4 M2 | A1 | A2 | N3 [ N6| N1 | N2 N3 [CEM I TPTR |EN 2éme ét sz
K4| K1 | K2 | M3 | M4 | M5| M6 | N5 12 M1 | M2]| A1 | N2 | N3| N6 | N1 N4 |Cybersécurité d'une installation industrielle  |[TPTR |EN 2éme ét s¢
Al Ml vl Nal N5 |14 12 | M5 M3 N2 | N3 | N6 N5 |Systéme embarqué - Station météo connectée{ TPTR |EN 2éme ét s¢
Al A2l M1l 12 | Na|IN5| 11 | M5 M3 N1 | N2 | N3 N6 |Reflectometrie TPTR |EN 2éme ét st
M2| A1 | A2 11 | 12 | N4| N5 | M3 M5 N6 | N1 | N2 I1 |Plat calcul embarquée IF4 EN 2éme ét s¢
M1| M2 A1 | N5| I1 ] 12| N4 | M3 M5 N3 | N6 | N1 12 [Telecom TPTR |EN 2éme ét sz
A1 |Commande Buck AU4  [MAP-BPascal
A2 |Commande Antenne AU4 MAP-BPascal
M1 |Hélicoptere TPTR [MAP-BPascal
M2 |Regul de Niveau TPTR [MAP-BPascal
M3 |API et Web Services 1 AU4  [MAP-GFerrié
M4 |API et Web Services 2 AU4 MAP-GFerrié
M5|Com Syst mécatronique 1 TPTR [MAP-GFerrié
M6 |Com Syst mécatronique 2 TPTR [MAP-GFerrié
K1 |Corr Facteur Puissance TPTR [ETEP
K2 |Var Vit M Asynchrone TPTR |ETEP
K3 [Var Vit M Synchrone TPTR |ETEP
K4 |Var Vit MCC TPTR |ETEP




